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WEKAMAT Steuergerat fur Motorenprifstande

Die neue WEKAMAT MessSteuer- und Regelungsstechnik kann an allen WEKA Priifstandeneingesetzt werden.

GroR3zligig bemessene freie Kapazitaten im Mess, Steuer- und Regelbereich ermdéglichen unter Standard-
bedingungen den Betrieb von 2 Prifstanden mit einem Gerat.

Die jeweilige technische Ausfihrung der Gerate wird prifstandsspezifisch hach den Anforderungen des Projekts
ausgelegt und gefertigt.

Die Bedienung und Steuerung des Prifstandes erfolgt manuell Gber die frontseitigen Bedienelemente oder
automatisch uber die Softwarefunktionen.
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Das WEKAMAT Steuergeraterfal3t alle elektrischen und mechanischen Messwerte einer Leistungspriufung am
WEKAPOWER Rifstand mit luftgekiihlten Wirbelstrombremsen oder mit AAC/DGREPOWER Technik.

Fur zuséatzliche Messaufgaben und spezielle Priifmethoden stehenweitere freie analoge Messeingéange, serielle
Schnittstellen, Pt100 Temperaturmesseingadnge sowie zusétzliche DMS Briicken und Frequenzeingénge zur
Verfiigung.



Insgesamt kdnnen mit der Messelektronik in Kombination mit der WEKA-MPR Prifstandssoftware biszu 20
Messwerte gleichzeitig erfallt, angezeigt und ausgewertet werden.

Der integrierte digitale PID-Regler ermdglicht das Regeln der Last auf Drehmoment oder Drehzahlbasis und mit
der Firmware kdnnen anwenderspezifische Prifablaufe und Funktionenprogrammiert werden.

Mit Hilfe der analogen und digitale Ein- und Ausgange kann eine komplette Steuerung von Prifablaufen mit
automatischem Start und Stop des Priiflings durchgefiihrt werden.

Die neue WEKAMAT Steuerung und MPFSoftware ermdéglicht Prifungen nach programmierbaren Fahrprofilen
mit automatischer Messwertaufnahme.

Die Messwerte werden gespeichert, in einer Prifbescheinigung dokumentiert und als Messwertliste und
Kennliniengraphik dargestellt.
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Sonderfunktionen ermdglichen z.B. eine hochdynamische (fast-modus) oder in einstellbaren Zeittakten
automatisierte Messwerterfassungmit entsprechender Auswertung bei spezidlen Prifanforderungen wie z.B.:

1. Drehwinke Imessungen
2. Erfassung der Drehmoment /D rehzahlkennlinie  des Asynchronmotors  im Hochlaufverfahren
3. Erwarmungsmessung zur Ermittlung der Wicklungs -Enderwarmung
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Die WEKAMATSt euerung kann sowohl a | s (3HE/4BIE) Wig @&uch?flir Schaitscha®kfi E i
einbau gefertigt werden.

Die Steuerung kommuniziert Uber eine USB Schnittstelle mit der WEKAMPR Software auf dem Windows
Prufstandsrechner.

Die Eingeisung der Messsignale erfolgt in prifstandsspezifischer Ausfiihrung Uber fertig konfektionierte
Steckverbinder in der Ruckfront des Geréts
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Platine der Mess Steuer- und Regelkelektronik in der WEKAMAT Prifstands$euerung



Ruckfront WEKAMAT Steuergerat mit diversen Steckverbindern fur
Steuerungsfunktionen und zum Einspeisen der Messsignale
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